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Vorrichtuno zum Betatlgeg elnes Deckels elner 
Kraftfahrzeuakarosserle 



Die Erf indung betrif ft eine Vorrichtung zum Betatigen eines 
Deckels einer Kraftfahrzeugkaros eerie, insbesondere des 
Verdeckkastendeckels eines Cabriolets geraSp dera Oberbegrif f 
des Anspruchs 1. 

Bei als Cabriolet ausgebildeten Personenkraf twagen ist es 
bekannt, das geBffnete und zusammengef altete Verdeck in 
einen Verdeckkasten der Karosserie zu versenken und diesen 
Verdeckkasten durch einen Deckel zu verschlieBen. Fur ein 
automatisches Betatigen des Verdecks ist es dabei notwendig, 
auch den Verdeckkastendeckel automatisch zu offnen und zu 
schlieBen und in der geschlossenen Stellung zu verriegeln. 
Hierzu ist es bekannt, den Verdeckkastendeckel mittels 
beidseitig angeordneter Hydraulikzylinderaggregate zu Sffnen 
und zu schlie3en. Weitere Hydraulikzylinderaggregate oder 
Elektromotoren werden verwendet, um den geschlossenen Deckel 
zu verriegeln und entriegeln. Die zusStzlichen Aggregate zum 
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verriegeln und Entriegeln des Deckels sind nicht nur auf wen- 
dig, sondern benStigen auch zusatzliche MaBnahaen, urn das 
Zusaaaenwirken der Qffnungs- und SchlieBbewegung des Deckels 
ait der Verriegelungs- und Entriegelungsbewegung zu steuern. 



Der 



u« Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung 
zua Betatigen eines Deckels einer Kraftf ahrzeugkarossene, 
insbesondere des Verdeckkastendeckels zu schaffen, die ait 
weniger Antriebsaggregaten und einea geringeren Steuerungs- 
aufwand auskoaat. 

Diese Aufgabe wird bei einer Vorrichtung der eingangs ge- 
nannten Gattung erf indungsgeaSB geldst durch die Merkaale 
des kennzeichnenden Teiles des Anspruchs 1. 

vorteilhafte Ausfuhrungsforaen der Erfindung sind in den 
Unteranspruchen angegeben . 

ErfindungsgeaaB wird ein einziges Hydraulikzylinderaggregat 
sowohl fur die Bewegung des Deckels als auch fur die Betati- 
gung des Greifers zur Verriegelung des Deckels verwendet . 
Das Auf einanderfolgen der SchlieBbewegung des Deckels und 
der Verriegelungsbewegung des Greifers bzw. der Entriege- 
lungsbewegung des Greifers und der 6f fnungsbewegung des 
Deckels lauft zwangsweise ab, indea die einzelnen Bewe- 
gungsvorgange dea Hydraulikzylinderaggregat unterechiedli- 
chen Widerstand entgegensetzen. Bei Betatigung des Hydrau- 
likzylinderaggregats erfolgt daher zunachst stets die Bewe- 
gung, die den geringeren Widerstand entgegensetzt . Es kann 
soait nicht nur ein gesondertes Antriebsaggregat fur die 
verriegelung und Entriegelung entfallen, es konnen zudea 
auch steuerungsaaBnahaen eingespart werden, ua den aufeinan- 
derfolgenden Ablauf der einzelnen Bewegungsvorgange zu 
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bewerkstelligen. 

ZweckmaBigerweise wird der unterschiedliche Widerstand gegen 
das Hydraulikzylinderaggregat dadurch erreicht, dap der 
Greifer durch eine Federkraft vorgespannt ist, die seiner 
Bewegung in die Verriegelungsstellung entgegenwirkt . Der 
Greifer lSBt sich dadurch leicht entriegeln und nur schwer 
verriegeln. Zura 6ffnen des Deckel betatigt das Hydraulikzy- 
linderaggregat daher zunachst den Greifer zur Entriegelung, 
da diese Entriegelungsbewegung nur einen geringer Widerstand 
bietet, und schwenkt erst dann den Deckel in die Offnungs- 
st el lung, da das Anheben des Deckels einen groBeren Wider- 
stand bietet. Beira SchlieBen des Deckels wird dagegen zu- 
nachst der Deckel in die SchlieBstellung geschwenkt/ was 
noch durch das Gewicht des Deckels unterstutzt wird, und 
erst dann erfolgt die Bewegung des Greif ers in die Verriege- 
lungsstellung gegen die Federvorspannung des Greif ers. 

In einer Ausfiihrungsf orra ist der Greifer an dem Deckel 
angebracht und hintergreift einen karosserief esten Bolzen 
zur Verriegelung. Diese Ausfiihrungsf onn ist konstruktiv 
besonders einfach. 

In einer zweiten Ausfuhrungsform ist der Greifer karosserie- 
f est angeordnet und hintergreift einen deckelfesten Bolzen 
zur Verriegelung. Diese Ausfuhrungsform hat den Vorteil, dap 
die Greif ermechanik in der Karosserie untergebracht ist und 
sich nicht rait dem Deckel in die 5f f nungsstellung bewegt. 

ZweckmaBigerweise ist eine Verriegelungsklinke vorgesehen, 
die den Greifer in der Verriegelungsstellung arret iert, urn 
ein unbeabsichtigtes 5ffnen des Deckels zuverl&ssig zu 
verhindern. Die Verriegelungsklinke fallt f ederbelastet in 
die Raststellung ein und wird zu Beginn der Entriegelungsbe- 



wegung des Greifers zwangsweise aus der Raststellung heraus- 
gehoben, so da|3 die zusatzliche Sicherung durch die Verrxe- 
gelungsklinke keinen zusatzlichen Steuerungs- und Betati- 
gungsaufwand mit sich bringt. 

in. folgenden wird die Erf indung anhand von in der Zeichnung 
dargestellten Ausfuhrungsbeispielen naher erlautert. Es 
zeigen 



Figur 1 



Figur 2 



Figur 3 



Figur 4 



Figur 5 



eine erste Ausfuhrungsf orm der Vorrichtung in 
der verriegelten Stellung, 

die Vorrichtung der Figur 1 in der Offenstel- 
lung, 

den Greif er der Vorrichtung der Figur 1 mit 
einer zusatzlichen Verriegelungsklinke in der 
verriegelten Stellung, 

den Greif er der Figur 3 zu Beginn der Entrie- 
gelung und 

eine zweite Ausf iihrungsform der Vorrichtung. 



Die Karosserie 14 eines als Cabriolet ausgebildeten Perso- 
nenkraftwagens weist einen nicht im einzelnen dargestellten 
Verdeckkasten zur Aufnahme des geoffneten und zusammengef al- 
teten Verdecks auf . Bin urn eine Achse 15 schwenkbarer Deckel 
16 dient zum VerschlieBen des Verdeckkastens . 

Zum automatischen Offnen und SchlieBen des Deckels 16 ist in 
der Ausfuhrungsform der Figuren 1 und 2 an beiden Seiten des 



ftQ1.14ft£ll1 I - 



- 5 - 



Verdeckkastens jeweils ein Hydraulikzylinderaggregat 1 an 
der Karosserie 14 angelenkt. Hierzu ist der Zylinder des 
Hydraulikzylinderaggregats 1 schwenkbar an einem karosserie- 
festen Zapfen 17 angebracht. Die Anschlusse A und B dienen 
zur Zufiihrung des Druckf luids zu dem Hydraulikzylinder- 
aggregat 1. 

An beiden Seiten des Deckels 16 ist nahe dessen freiem Ende 
jeweils urn einen Schwenkpunkt 4 schwenkbar ein Greifer 2 
gelagert. Der Greifer 2 hat im wesentlichen die Form einer 
in dem Schwenkpunkt 4 roittig gelagerten Scheibe, in deren 
oberem Bereich exzentrisch zu dem Schwenkpunkt 4 am Umfang 
die Kolbenstange 10 des Hydraulikzylinderaggregats 1 an 
einem Zapfen 3 angelenkt ist. Etwa diametral zu dem Zapfen 3 
weist der Greifer 2 einen Haken 5 auf , der .im wesentlichen 
in Umfangsrichtung verlauft, wobei seine dem Schwenkpunkt 4 
zugewandte Innenkante unter einem spitzen Winkel a spiralig 
mit zunehmendem Radius gegenuber dem Schwenkpunkt 4 ver- 
lauft. Die Spitze des Hakens 5 weist dabei in der gleichen 
Drehrichtung, in welcher die Zugkraft des Hydraulikzylinder- 
aggregats 1 auf den Greifer 2 wirkt, d.h. in der Darstellung 
der Zeichnung im Uhrzeigersinn. Im Bereich des Zapfens 3 
weist der Greifer 2 an seinem AuBenumfang eine radial vor- 
springende Nase 7 auf, die mit einem an dem Deckel 16 ange- 
brachten Anschlag 8 2usammenwirkt, um die Drehbewegung des 
Greifers 2 im Gegenuhrzeigersinn zu begrenzen. Eine Zugfeder 
9 greift einerseits an dem Anschlag 8 und andererseits 
exzentrisch zu dem Schwenkpunkt 4 an dem Greifer 2 an und 
bewirkt eine auf den Greifer 2 wirkende Vorspannung, die 
diesen im Gegenuhrzeigersinn mit der Nase 7 gegen den An- 
schlag 8 zieht. 

Beiderseits des Verdeckkastens ist an der Karosserie 14 ein 
Bolzen 6 in dem Bereich angebracht , in welchen der Greifer 2 
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bei geschlossenem Deckel 16 gelangt. 

in der Ausftihrungsforra der Figuren 1 und 2 arbeitet die 
Vorrichtung in folgender Weise: 

In Figur 1 befindet sich der Deckel 16 in der geschlossenen 
und verriegelten Stellung. Der Deckel 16 liegt auf der 
Karosserie 14 auf, das eingefahrene Hydraulikzylinderaggre- 
gat 1 hat den Greifer 2 im uhrzeigersinn so verschwenkt, daB 
der Haken 5 den Bolzen 6 hintergrif f en hat, wobei der Winkel 
a, mit welchein sich der Radius der Innenkante des Hakens 5 
erweitert, zu einem dichten Anpressen des Deckels 16 an die 
Karosserie 14 fiihrt. 

Soil der Deckel aus dieser SchlieBstellung geof f net werden, 
so wird der AnschluB A des Hydraulikzylinderaggregats 1 mit 
Druck beaufschlagt. Die Kolbenstange 10 fahrt aus, wodurch 
zunachst der Greifer 2 unterstutzt durch die Zugfeder 9 im 
Gegenuhrzeigersinn verschwenkt wird, bis die Nase 7 an dem 
Anschlag 8 anschlagt und der Haken 5 den Bolzen 6 freigegen 
hat. Da der Anschlag 8 eine weitere Drehung des Greifers 2 
verhindert, wird bei dem weiteren Ausfahren der Kolbenstange 
der Deckel 16 uro die Achse 15 hochgeschwenkt in die in Figur 
2 dargestellte Of fenstellung. 

Zum SchlieBen des Deckels wird der AnschluB B des Hydraulik- 
zylinderaggregats 1 mit Druck beaufschlagt, so daB die 
Kolbenstange 10 wieder eingefahren wird. Dabei wird der 
Deckel 16 zunachst aus der in Figur 2 gezeigten Offenstel- 
lung auf die Karosserie 14 niedergeschwenkt, was durch das 
Eigengewicht des Deckels 16 begunstigt wird. Die Zugfeder 9 
verhindert dabei eine Drehung des Greifers 2 im Uhrzeiger- 
sinn. Sobald der Deckel 16 auf der Karosserie aufliegt und 
demzufolge ein weiteres Verschwenken des Deckels 16 nicht 
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raoglich 1st, bewirkt das weitere Einfahren der Kolbenstange 
10 eine Drehung des Greif ers 2 im Uhrzeigersinn gegen die 
Kraft der Zugfeder 9- Dabei hintergreift der Greif er 2 mit 
dein Haken 5 den karosserief esten Bolzen 6, wobei aufgrund 
des Winkels a des Hakens 5 der Deckel 16 unter Druck abdich- 
tend gegen die Karosserie 14 gezogen wird. 

Urn ein unbeabsichtigtes Entriegeln des Deckels in der 
SchlieBstellung zu vermeiden, ist geraaB den Figuren 3 und 4 
an dem Deckel 16 zus&tzlich schwenkbar ~ine Verriegelungs- 
klinke 11 angelenkt. Die Verriegelungsklinke 11 ist in der 
Ebene des Greif ers 2 schwenkbar und liegt unter der Vorspan- 
nung einer Feder 18 mit ihrera freien Ende an dem Umfang des 
Greif ers 2 an* Die Nase 7 des Greif ers ist hierbei als 
Rastvorsprung 12 ausgebildet, der in der Verriegelungsstel- 
lung des Greifers 2 an dem freien Ende der Verriegelungs- 
klinke 11 anliegt. Die Verriegelungsklinke 11 weist an ihrem 
freien Ende eine SchrSge 19 auf , die uber die Ebene des 
Greifers 2 hinausragt und mit einer korrespondierenden 
Schrage 20 am freien Ende der Kolbenstange 10 zusamraenwirkt • 
Die Kolbenstange 10 ist in dieser Ausfuhrung mit einem 
Langloch 13 an dem Zapfen 3 des Greifers 2 angelenkt. 

Wird am Ende der Schlie3bewegung beim Einfahren der Kolben- 
stange 10 (Pfeilrichtung in Figur 3) der Greif er 2 in die 
Ver riegelungsstellung geschwenkt, so kann in der Verriege- 
lungsstellung die Verriegelungsklinke 11 unter der Wirkung 
der Feder 18 in den Rastvorsprung 12 einf alien. Der Greif er 
2 kann sich daher nicht mehr aus der Verriegelungsstellung 
zurvickdrehen, selbst wenn der Druck in dem Hydraulikzylin- 
deraggregat 1 nachla3t oder das Hydraulikzylinderaggregat 1 
vdllig drucklos ist. Zura Offnen des Deckels 16 wird die 
Kolbenstange 10 ausgefahren (Pfeilrichtung in Figur 4), 
wobei sie sich zunachst aufgrund des Langloches 13 gegenuber 
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dem Greifer 2 verschiebt (in der Zeichnung aus der in Figur 
3 gezeigten Stellung nach links in die in Figur 4 darge- 
stellte Stellung) . Dabei kommt die Kolbenstange 10 mit ihrer 
Schrage 20 in Eingriff mit der Schrage 19 der Verriegelungs- 
klinke 11 und drfickt diese gegen die Kraft der Feder 18 aus 
der verriegelungsstellung radial nach auBen. Bei dem weite- 
ren Ausfahren der Kolbenstange 10 kann dann der Greifer 2 in 
der oben beschriebenen Weise im Gegenuhrzeigersinn ver- 
schwenkt und aus der verriegelungsstellung gedreht werden. 

In Figur 5 ist eine weitere Ausffihrungsform dargestellt. 
Soweit diese Ausffihrungsform mit der zuvor beschriebenen 
Ausffihrungsform fibereinstimmt, sind dieselben Bezugszeichen 
verwendet und auf die vorangehende Beschreibung wird verwie- 
sen. 

Bei dem Ausffihrungsbeispiel der Figur 5 ist das freie Ende 
der Kolbenstange 10 unmittelbar an dem Deckel 16 angelenkt. 
Der Bolzen 6 ffir die Verriegelung ist an einer im Schlie|3zu- 
stand in den Verdeckkasten eingreif enden Lasche des Deckels 
16 befestigt. Der Greifer 2 ist innerhalb des Verdeckkastens 
angeordnet, wobei sein Schwenkpunkt 4 karosserief est ange- 
bracht ist. Dabei ist der Greifer 2 so angeordnet, da& der 
Haken 5 sich oben und der Zapfen 3 sich unten befindet. 

Nahe der Achse 15 des Deckels 16 ist an einem karoeserie- 
festen Schwenkpunkt 21 ein kurzer Hebel 22 mit seinem einen 
Ende angelenkt. An dem entgegengesetzten freien Ende des 
Hebels 22 ist eine Stange 23 angelenkt, deren anderes Ende 
wiederum an dem Zapfen 3 des Greifer s 2 angelenkt ist. 
Mittig an dem Hebel 22 ist der Zylinder des Hydraulikzylxn- 
deraggregats 1 angelenkt. Eine Zugfeder 9 ist zwischen einem 
karosseriefesten Punkt und dem freien Ende des kurzen Hebels 
22 gespannt und zieht den Hebel 22 in die Richtung, xn 



welcher die Stange 23 den Greif er 2 in die Entriege lungs - 
stellung verschwenkt, d.h. in der Darstellung der Figur 5 
zieht die Zugfeder 9 den Hebel 22 nach rechts, so da0 der 
Greif er 2 im Gegenuhrzeigersinn verschwenkt wird. 

Im Ausfuhrungsbeispiel der Figur 5 arbeitet die Vorrichtung 
in folgender Weise: 

In der in Figur 5 dargestellten Of f enstellung des Deckels 16 
ist die Kolbenstange 10 des Hydraulikzylinderaggregats 1 
ausgefahren, der kurze Hebel 22 ist durch die Zugfeder 9 und 
das Gewicht des Deckels 16 nach rechts geschwenkt und der 
Greifer 2 ist uber die Stange 23 in seine Entriegelungsstel- 
lung geschwenkt, in welcher die Nase 7 an dem Anschlag 8 
anliegt . 

Zum SchlieBen des Deckels wird der Anschlu|3 B des Hydraulik- 
zylinderaggregats 1 rait Druck beauf schlagt, so da0 die 
Kolbenstange 10 eingefahren wird. Dabei wird zunfichst der 
Deckel 16 niedergeschwenkt, was durch das Eigengewicht des 
Deckels 16 begunstigt wird. Der kurze Hebel 22 bleibt dabei 
in seiner in Figur 5 ausgezogenen Stellung und wird durch 
die Zugfeder 9 in dieser Stellung gehalten. Sobald der 
Deckel 16 auf der Karosserie 14 auf liegt und nicht mehr 
weiterverschwenkt werden kann, bewirkt das weitere Einfahren 
der Kolbenstange 10 , daB der kurze Hebel 22 gegen die Kraft 
der Zugfeder 9 nach links in die in Figur 5 gestrichelt 
gezeichnete Stellung verschwenkt wird. Dabei schiebt der 
Hebel 22 die Stange 23 nach links , wodurch der Greifer 2 ira 
Uhrzeigersinn verschwenkt wird und mit seinera Haken 5 den an 
dem Deckel 16 angebrachten Bolzen 6 hintergreif t . Der Winkel 
a des Hakens 5 bewirkt dabei einen abdichtenden Andruck des 
Deckels 16 gegen die Karosserie 14. Auch in dieser Ausfuh- 
rungsforro kann zusatzlich die in den Figuren 3 und 4 darge- 
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stellte verriegelungsklinke vorgesehen sein, wobei in diesem 
Falle die Stange 23 mil: einem Langloch 13 an dem Zapfen 3 
angelenkt ist und das Entrasten der Verriegelungsklinke 
bewirkt . 

Zum Offnen des Deckels 16 wird der AnschluP A des Hydraulik- 
zylinderaggregats 1, das sich in der in Figur 5 gestnchel- 
ten Stellung befindet, mit Druck beauf schlagt . Dabei wird 
zunachst der kurze Hebel 22 unterstutzt durch die Zugfeder 9 
nach rechts in die in Figur 5 ausgezogen gezeicfcmete Stel- 
lung verschwenkt, wodurch die Stange 23 nach rechts gezogen 
wird und den Greifer 2 im Gegenuhrzeigersinn in die Entne 
gelungsstellung verschwenkt. Wenn der Greifer 2 durch den 
Anschlag 8 blockiert ist, wird beim weiteren Ausfahren des 
Hydraulikzylinderaggregats 1 der Deckel 16 gegen sein Eigen- 
gewicht nach oben in die offene Stellung geschwenkt. 

Vorstehend sind Ausfuhrungen beschrieben, bei welchen an 
beiden Seiten des Deckels 16 jeweils ein Hydraulikzylinder- 
aggregat 1 vorgesehen ist. Es ist jedoch ebenso moglich, 
anstelle zweier Hydraulikzylinderaggregate 1 nur ein emzi 
ges zentral oder an einer Seite des Deckels 16 angeordnetes 
Hydraulikzylinderaggregat zu verwenden. Die Drehbewegung 
beider Greifer kann dabei in dem Ausfiihrungsbeispiel der 
Figiren 1 und 2 z.B. durch eine drehfeste Verbindung beider 
Greifer 2 mittels einer Welle bewirkt werden. In dem Ausfuh- 
rungsbeispiel der Figur 5 kSnnen an einem an dem Hydraulik- 
zylinderaggregat 1 angeordneten kurzen Hebel 22 zwei Bowden- 
zuge angebracht sein, die jeweils einen der beiden Greifer 2 
betatigen. Ebenso kann die Schwenkbewegung des Hebels 22 
mittels einer Welle an beidseitig angeordnete Hebel 22 
ubertragen werden, die wiederum iiber Stangen 23 die Greifer 
2 betatigen. 
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SCHUTZANSPRttCHE 



Vorrichtung zum Betatigen eines Deckels einer Kraft- 
fahrzeugkarosserie, insbesondere des Verdeckkast en- 
deckels eines Cabriolets, mit wenigstens einem exzen- 
trisch zu der Schwenkachse des Deckels an der Karos- 
serie angebrachten, an dem Deckel angreifenden Hydrau- 
likzylinderaggregat und mit wenigstens einem Greifer 
zum Verriegeln des geschlossenen Deckels, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Hydraulikzylinderaggregat (1) 
auch an dem~ Greifer (2) angreift, daB der Greifer (2) 
durch das Hydraulikzylinderaggregat (1) zwischen einer 
Verriegelungsstellung und einer Entriegelungsstellung 
bewegbar ist und daB die Entriegelungsbewegung des 
Greifers (2) dem Hydraulikzylinderaggregat (1) einen 
geringeren Widerstand entgegensetzt als die Offnungsbe- 
wegung des Deckels (16), wahrend die Verriegelungsbewe- 
gung des Greifers (2) dem Hydraulikzylinderaggregat (1) 
einen groBeren Widerstand entgegensetzt als die 
SchlieBbewegung des Deckels. 



2. 



Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Greifer (2) schwenkbar an dem Deckel (16) 
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gelagert 1st und in der Verriegelungsstellung exnen 
karosseriefesten Bolzen (6) hintergreif t, daB das 
Hydraulikzylinderaggregat (1) *it einen. Ende karosse- 
riefest angelenkt und mit den. anderen Ende an dem 
Greifer (2) exzentrisch zu dessen Schwenkpunkt (4) 
angreift und daB der Greifer (2) durch eine Federkraft 
gegen die Verriegelungsbewegung vorgespannt xst. 

3. vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet 
daB zur Erzeugung der Vorspannung eine Zugfeder 9 
zwischen einen deckelfesten Punkt und dem Grexfer (2) 
gespannt ist. 



4- 



Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzexchnet 
daB der Greifer (2) schwenkbar an der Karosserxe (14) 
gelagert ist und in der Verriegelungsstellung exnen 
deckelfesten Bolzen (6) hintergreift, daB das Hydrau- 
likzylinderaggregat (1) mit eme* Ende an eine* karos- 
seriefest angelenkten Hebel (22) auBerhalb von dessen 
Schwenkpunkt und mit dem anderen Ende an dem Deckel 
(1 6, angelenkt ist, daB an dem Hebel (22) auBerhalb von 
dessen Schwenkpunkt eine Stange (23) angelenkt xst, 
deren anderes Ende an dem Greifer (2, exzentrxsch zu 
dessen Schwenkpunkt (4) angreift, und daB der Grexfer 
( 2) durch eine Federkraft gegen die Verriegelungsbewe- 
gung vorgespannt ist. 



vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch V***™*^*' 
daB zur Erzeugung der Vorspannung eine Zugfeder (9) 
zwischen einem karosseriefesten Punkt und dem Grexfer 
(2) gespannt ist. 
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Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
da(3 zur Erzeugung der Vorspannung eine Zugfeder (9) 
zwischen einem karosserief esten Punkt und dem Hebel 
(22) gespannt ist. 



Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dap das Hydraulikzylinderaggregat (1) bzw. 
die Stange (23) roittels eines Langloches (13) axial 
verschieblich an dem Greifer (2) angelenkt sind, daG 
eine Verriegelungsklinke (11) f ederbelastet in einen 
Rastvorsprung (12) des Greifers in dessen Verriege- 
lungsstellung einfallt und das Hydraulikzylinderaggre- 
gat (1) bzw. die Stange (23) bei der Axialverschiebung 
gegenuber dem Greifer (2) zu Beginn der Entriegelungs- 
bewegung mit der Verriegelungsklinke (11) in Eingriff 
koramen und diese gegen die Federbeiastung aus dem 
Rastvorsprung (12) heben. 



Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, da(3 an beiden Seiten des Deckels (16) 
jeweils ein Hydraulikzylinderaggregat (1) und ein 
zugehoriger Greifer (2) vorgesehen sind. 

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet , da0 nur ein Hydraulikzylinderaggregat 
(1) und an beiden Seiten des Deckels (16) jeweils ein 
Greifer (2) vorgesehen sind und da3 die Greifer (2) 
iiber Bowdenziige betatigbar sind. 



10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB nur ein Hydraulikzylinderaggregat 
(1) und an beiden Seiten des Deckels (16) jeweils ein 
Greifer (2) vorgesehen sind und daB die Greifer (2) 
drehfest iaiteinander verbunden sind. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB nur ein Hydraulikzylinderaggregat und an beiden 
Seiten des Deckels (16) jeweils ein Greifer (2) und ein 
Hebel (22) vorgesehen sind und daB die Hebel (22) 
drehfest iaiteinander verbunden sind. 
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